FORMULARIO PARA MODERNIZACION

Cliente (empresa):
Persona de contacto:
Referencia del cliente:

Referencia IMEM:

GLE

Global Lift Equipment

O1. Datos del ascensor original

TIPO

QEléctrico

QO Hidraulico

O Traccion por adherencia

O Tambor arrollamiento

SUSPENSION

CUARTO MAQUINAS

O SIN cuarto maquinas
O CON cuarto maquinas

o1 Q21

QO Accionamiento directo
O Tiro diferencial

O Otra:

Localizacion del cuarto:

O Superior
O Inferior lateral
Ootro

VELOCIDAD NOMINAL

ALIMENTACION
O3x230V

Cuarto de poleas:

O Superior
O Inferior lateral
OO0tro

my/s CARGA Kg NO DE PERSONAS

O 3x400V O 3x415V Ootra:

O Con neutro

QO Sin neutro

O50Hz

PARADAS

Numero de paradas:

O 60Hz

Piso principal: Recorrido:
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FORMULARIO PARA MODERNIZACION

GLE

Global Lift Equipment

1)

02Maniobra

NORMAS
OENS81.20/50 O ENS81.1/2 (+A3) ONoCE QO Otras:
NORMAS EXTRAS
OENS81.70 OENS81.28 OEN81.73
Modelo de teléfono O Contacto libre de potencial
O Cajaen planta principal
TIPO DE CONTROL
QO Simplex O Duplex QO Triplex O Cuadruplex
QO Universal O Selectiva en bajada O Selectiva en subida y en bajada
CONTROL DE TRACCION
QO VVVF reductor QOVVVF Gearless O 2 Velocidades O Hidraulico
O Lazo abierto QO Arranque directo
O Lazocerrado Q Estrella tridngulo
O Soft starter
EXTRAS

O Limax (Solo gearless y VVVF lazo cerrado)
OBMS

O Apagado automatico luz de cabina

Q Stand-by (solo gearless)

O Rescate automatico (solo gearless)

QO Reenvio a piso:

QO Sintetizador de voz

Q Servicio independiente
O Gong

PUERTAS DE CABINA (Rellenar también Anexo 2)

Embarques: Tipo de puerta
Osimple O Automética
O Doble O Semiautomética

O3 Maqguinaria

O Suministrar nueva

Fabricante y modelo:

QO Conservar existente (Rellenar Anexo 1)

O Gearless
O Méaquina con reductor
O Central hidraulica

Peso de la cabina (P):
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FORMULARIO PARA MODERNIZACION @ G LE

Global Lift Equipment

O4. Cuarto de maquinas

Longitudes instalacion eléctrica en cuarto de maquinas

SUMINISTRAR INSTALACION ELECTRICA COMPLETA OSi ONo

L1 Distancia del cuadro eléctrico protecciones a cuadro de maniobra:
L2 Distancia del Cuadro maniobra a maquina:
L3 Distancia del Cuadro maniobra a limitador.

L4 Distancia del Cuadro maniobra a la primera botonera de piso




Global Lift Equipment

FORMULARIO PARA MODERNIZACION @ G LE

O4. Cuarto de maquinas

Croquis del cuarto de maquinas. Dibuje sobre el siguiente croquis la posicion del armario de la maniobra v las cotas
indicadas, tomando como referencia los agujeros del paso de cables

A

Limitador de velocidad

O Suministrar limitador de velocidad nuevo O Conservar existente
DIAMETRO DE POLEA 0O 200mm O300mm

ACCIONAMIENTO REMOTO osi Tension: Vv O No
POLEA TENSORA Q Fijadaalaguia QOFijadaal foso

RESET REMOTO O Si vV O No
SUMINISTRAR CABLE Osi ONo

ACCESORIOS

O Canaleta PVC 60x100 mm m

O Canaleta PVC 60x40 mm m

O Tubo plastico Flexible 40 mm m

OBSERVACIONES
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Global Lift Equipment

de hueco

O5. Instalacion

H1 Altura del cuarto de

maquinas:

mm

H2 Altura disponible

para zona de maquina:

mm

UP Ultima parada:

mm

Distancia entre paradas

mm
mm
mm
mm
mm

m
mm
mm
mm
mm
mm
mm

m
mm
mm
mm
mm
mm

m
m

F Foso:

mm
|CAMPOSNECESARIOSPARAREALIZARLAOFERTA |
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FORMULARIO PARA MODERNIZACION G LE

- Global Lift Equipment

ACCESORIOS DE HUECO
O Canaleta PVC 40x40 mm m O Kit alumbrado de hueco standard
O Manguera muiltiple + accesorios m O Kit alumbrado de hueco LED
ACCESORIOS DE TECHO
Soporte de detectores magnéticos y biestables
Tipo: O Chésis eléctrico Unidades

O Chésis mochila Unidades

06. Senalizacion de pisos

EMBARQUET1 EMBARQUE 2
Display ~ Modelo de botonera Denominacion pisos display Display ~ Modelo de botonera Denominacion pisos display

o ®)

OO0O0O0O0O0OO0O0O0O0O0O0O0OO0OO0O0OO0
OO0OO0OO0OO0O0ODO0OO0O0OO0OO0O0ObO0OO0O0OO0OO0

OBSERVACIONES




FORMULARIO PARA MODERNIZACION @ G LE

Global Lift Equipment

O/ Botoneras pescaes e de coirae

BOTONERA DE CABINA
INFORMACION MODELO
Marca: O Enrasadas OEn superficie
NO© CE: O BCCE OBCEI
O Amedida OBCE2
Otros datos: Alto, - OBCRI
Ancho: mm
ACABADO O Inox 441SB QO Otro: onsultar)
Eu

DISPLAY ODCEPH (LCD3") ODCEGH(LCD5") OBDCTFT(7*) OSmartech (7") **
GRABADO OLogotipo Olnstrucciones Teléfono O Otro:

TELEFONO AMPHITECH Osi ONo

Preparado para modelo: (o instala el cliente)
OSafeline OMemco QO Amphitech OO0tro

MODELO PULSADOR OPCEN OPCEB OPCIN  OPCMT

PULSADOR ALLAVE OPCENK(DMG) OPCMTK (Dewhurst)  QPCSTK (Dewhurst)

En pisos:
EXTRAS
O Pulsador cierre de puertas O Teclado
O Door hold O Lector de tarjetas

O Servicio independiente (pulsador a llave)

OBSERVACIONES

*Min. 1000 mm

** Solo disponible para traccion gearless



https://gle-lifts.com/wp-content/uploads/2020/03/Catalogo-Cabinas-GLE-2019_ES.pdf

FORMULARIO PARA MODERNIZACION @ G LE

Global Lift Equipment

O/ Botoneras pescaes e de coirae

BOTONERAS DE PISO
INFORMACION GRABADO O Logotipo OOtros
ACABADO O Inox441SB QOotro: (consultar)
MODELO
O Enrasadas O En superficie
OFijacion mediante tornillos OBEES unidades
OFjjacion mediante pernos O BER3 unidades
Separacion mm
OBEE3 unidades
OBEE4 unidades
OA medida unidades
Alto mm
Ancho mm

MODELO PULSADOR QO PEEN OPEEB OPEMT

PULSADOR ALLAVE QO PCENK(DMG) QPCMTK (Dewhurst)  QPCSTK (Dewhurst)

En pisos:
OBSERVACIONES
SENALIZACION EN PLANTA
ACABADO Olnox 441SB QO Otro: (consultar)
MODELO
OEnrasadas OEn superficie
OPara empotrar en pared OHLE! unidades
OHLE2 unidades
OHLEOC unidades OHLE3 urildeeles
OHLEIC unidades OHLE4 Urildeces
OHLEC unidades O Display Smartech unidades
OHLE3C unidades
OHLE4C unidades
OHLES unidades
OHLE6C unidades
OA medida unidades
Alto mm
Ancho mm




FORMULARIO PARA MODERNIZACION

OoLe

Global Lift Equipment

Anexo |

Datos necesarios si se conserva la maquina existente

MAQUINA TRACCION

Marcay modelo

Accionamiento

CENTRAL HIDRAULICA

Marcay modelo

Accionamiento

O 2 velocidades O VVWWF O Arranque directo
Q Estrella triangulo
Caracteristicas motor
Q Soft starter
Tension nominal: V
Intensidad nominal Caracteristicas motor
Frecuencia: Hz Tension nominal:
rpm Intensidad nominal:
Cos © Frecuencia Hz
rpm.
Sonda temperatura
> Cos®
ONTC OPTC OOtra:
Sonda temperatura
Freno
ONTC OPTC QOtra
Tension:
Intensidad Valvulas
Sobreexcitacion Osi ONo Tension V
Intensidad
Ventilador
Tension: . .
Refrigerador de aceite
O 3x400V ,
Tension V
230V
O Intensidad:
OO0tra
Potencia: Resistencia de caldeo bloque
Modo de control Tension v
O Termocontacto Intensidad W

O Contacto motor

Encoder

Marca y modelo:
ID ¢ referencia
Pulsos/Rev:

Tension: V

Resistencia de caldeo aceite
Tension V

Intensidad:
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FORMULARIO PARA MODERNIZACION

OoLe

Global Lift Equipment

Anexo 2

Datos necesarios si se sustituyen las puertas

PUERTAS DE PISO

Puertas1

Paso libre mm

Altura mm

Apertura

O lzquierda Q Derecha OCentral

Tipo

O Puerta manual-semiautomatica
O2HT

Q3HT

O2HC

OO0Otra:

Acabado

OEpoxy
Qlnox 316

QO lnox 441
QCCristal

Norma

OENS8I12 O EN8120/50 OEN8158

Pisadera

O Aluminio O lnox

OBSERVACIONES

Puertas 2 (Solo en caso de doble embarque)

Confirme, por favor la posicion de los pulsadores e indicadores de puerta de piso (si es necesario):

PULSADORES

AN |H|B

Q Pared (A)  OPuerta de piso (B)

Paso libre mm

Altura mm

Apertura

Olzquierda QPDerecha OCentral

Tipo

QO Puerta manual-semiautomatica

O2HT

O3HT

Q2HC

QOtra:

Acabado

OEpoxy QO lnox 441

QOlnox 316 OCCristal

Norma

OENS8I1/2 OEN8120/50 (@ [S1IS1S]

Pisadera

OAluminio Olnox

INDICADORES
HE
HF
CH |H[D
QPared (A) QPuerta de piso (B)
AR OEE QOPared (C) QPuertade piso (D)

QpPared (E) QPuertade piso (F)

En caso de maniobra duplex
Una botonera situacion en:

O Pared (Opcion Estandar)

O Jamba puerta de piso

Dos botoneras situacion en:

OpPared
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FORMULARIO PARA MODERNIZACION @ G LE

Global Lift Equipment

ANexo 2
Datos necesarios si se sustituyen las puertas de cabina

PUERTAS DE CABINA
Puertas1 Puertas 2 (Solo en caso de doble embarque)
Modelo Modelo
OAugusta EVO O Hydra OAugusta EVO OHydra
Normas Normas
OEN811/2 OEN8&120/50 QOENS8158 QEN8I1/2 QEN8120/50 QEN8158
Accionamiento puerta de piso Accionamiento puerta de piso
OResbalén para cerradura de puerta semi-automatica O Resbalén para cerradura de puerta semi-automatica
OResbalén mano contraria puerta semi-automatica O Resbalon mano contraria puerta semi-automatica
O Patin retractil O Patinretractil
Motorizacion Motorizacion
OEco O Midi O Supra O Eco OMidi OSupra
Extras Extras
O Apertura anticipada O Apertura anticipada
O Blogueo mecanico fuera de piso Q Blogueo mecanico fuera de piso
OFaldén O Faldon
OBSERVACIONES
ATl
Hx
v_
=
Altura de fijacion del operador (Hx): mm




FORMULARIO PARA MODERNIZACION G LE

- Global Lift Equipment

ANexo 2
Datos necesarios si se sustituyen las puertas de cabina

PUERTAS DE CABINA
Puertas1 Puertas 2 (Solo en caso de doble embarque)
- D i+ > D <
ESc —> - iSc—»l -]
H fe— PL —» 7] I PE— P;L —

i
—»| <«—Ex , —p||«—EX

Sentido apertura: Sentido apertura:

Medida de paso libre (PL) mm Medida de paso libre (PL) mm
Altura de paso libre (H): mm Altura de paso libre (H): mm
Extracarrera (EX) mm Extracarrera (EX): mm
Descentre de patin (D) mm Descentre de patin (D): mm
Medida de patin cerrado (Sc): mm Medida de patin cerrado (Sc): mm
Medida de patin abierto (So): mm Medida de patin abierto (So): mm

OBSERVACIONES
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